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ROS online e offline

Para rodar o ROS of�ine é preciso cumprir alguns pré requisitos.

Marque a(s) alternativa(s) correta(s):

Selecione 2 alternativas

Tem suporte a diferentes arquiteturas amd64, i386 e armhf

Versão exata do Ubuntu, Debian, etc

Não pode ser utilizado dentro de uma VM
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