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0 QUE E BIM ?
EM QUE O BIM PODE ME AJUDAR ?
0 QUE NAO E BIM ?

BIM 4D + LEAN PARA GESTAO DE OBRAS.
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TRANSFORMAR EM BIM

. 7z 'y
B - 4595
Vel g o v g 4] G 27 TGSV GHL Yo
259 [
N B S
o W
IFG IS TSV TR G 3 VI 1S TP IV THL

A amx

LG ITHLE LTINS T 5 TIPS IS THL S

_..20% R 9
' YHPYE BBy |
_— N B

gl Uz




Quando o modelo 3D nao tem simulacao de
comportamento (inteligéncia parameétrica);

TimsLirsr
Tasks | Data Sowurces | Configure | Simulate
= 2 =1 [ ] = - | E = iy =L | & = nx B = = .
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Actl i Stat Fl d Start Pl 4 End Ackual Half 1, 2016 Half 2, 20116 Half 1, 2017
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=] Alvenarias internas B 4o zalE 14/04/2016 (1Y I ] -
=1 Alvenarias Internas 3 02010 15042010 A i 1
=1 alvenarias inksrnas 4 = 1E /042016 igf 042016 [T [ I
[=] AlymrErian intarnas S 0 E0E 16/04 2016 STy i |
[ Alvenarias internas & B afo4iE016 18/04/2016 [AT1 i I
=] Alvenarias internas 7 == 19/04/z016 19042016 [T i 1
=] rase 1 - DMC 0042016 7092017 ) I L
| robilizacfio inicial 00 EOE OE/0E/2017 [T F L w
=1 Barraces de abra 004 E016 24022017 KA [ I 1
=1 Tapume canteiro de obras == zojodfzole 24fozfz0lT [TE= F [ ]
=1 Guarda corpa T T = ) o017 A i [ |
| Instalacies Predisis = O i0fE0a OFfnefznly ST 3 L
=] Instalacio de Sistama de aquecimento salar = aS5M0afE01 7 OFfaefEal 7 Rif& F
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* Mais de 200 softwares interligados
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B Design degenerativo
@ ®© Experiéncia do cliente

B Analise preditiva

B Seguranca do trabalho

B ‘B B Automacgao no canteiro de obras


https://www.youtube.com/watch?v=6RrmNS5yhlU
https://www.youtube.com/watch?v=33Dxg1Ucz6k
https://www.youtube.com/watch?v=0369vlp_fjg
https://www.smartvid.io/
https://www.youtube.com/watch?v=U66XOPFHEC8
https://www.youtube.com/watch?v=b5og6qvXLCI
https://www.youtube.com/watch?v=cLVCGEmkJs0

COMO FUNCIONA ? '\ ZeroDistrato

Nossa Inteligéncia
Artificial exclusiva |é o
historico e os contratos
ativos da sua carteira

Entende o perfil dos seus
clientes e descobre quais
tém maior chance de
distratar

Unimos as informacoes
numa plataforma que
apoia as acgoes de
retencao

s I »


https://www.zerodistrato.com/

quebrando as barreiras da
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BIM NA OBRA

Lomo tazer ¢
Hor que fazer ?
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=l Uma nova forma de entender os processos.




O QUE E LEAN NA PRATICA ?

Transformagao e INOVAGAO
1 A

Fluxo ATIVIDADES %li li 0rxl;;\o AGREGAM

Gera gé o de valor = CONVERGAO PRODUTO FINAL =

SATISFACAO DO CLIENTE
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TECNICAS DE
NEGOCIACAO

Aqui se faZ

Aqu, 4




TREINAMENTOS




O QUE E O FLUXO LEAN NA PRATICA ?

CADEIA DE VALOR DA CONSTRUCAO CIVIL

I— Rejeito

gl Inspecao |nummne

F

F = FLUXO
C = CONVERCAO




ATIVIDADES QUE NAO AGREGAM
VALOR
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SISTEMA DE BOLINHAS PARA SOLICITACAO
DE MASSEIRA

Producao Puxada




QUADRO DE ACOMPANHAMENTO DAS
NECESSIDADES DO GUINCHO




Adaptacado de carrinho para transporte de ceramica



Ali1nhamento Estrateégico




PLANEJAMENTO E CONTROLE DE PRODUCAO



produtividade / m2 / dia |

ATIVIDADE Execucdo de alvenaria - 9° Andar AV-OBR 6606 Riscos

100% F Dia 30 o empreitero ndo veio por motivos

90% E

80% 25/mai R

70% 24/mai |

60% A L

: Restric6es

50% 23/mai D

40% 0 Chapisco colante - 50 sc

30% Tijolo 3k -19und/ 2,3k 14

20% Cimento - 80 SC

10%

0% 20/05/2016
DA [ISequndaeiral| Tercarteiran | QuartaeraN| Quintateia Sexiafeira | Sabado | Domingo

DATA Local PREV % unit . Produtividade R.ECURSO MDO Recursp MAT
Previsto Real Previsto  |Real Previsto
Sex 20/05/2016 20% 76,4 20,00% 2 Pedreiros 2 Pedreiros Tijolo 9 - 1273 und
Sab 21/05/2016
Dom 22/05/2016
Seg 23/05/2016 27% 101,87 30,00% 2 Pedreiros | 2 Pedreiros Tijolo 9 - 1273 und
Ter 24/05/2016 27% 101,87 20,00% 2 Pedreiros 2 Pedreiros Tijolo 9 - 453 und
Quar 25/05/2016 27% 101,87 10,00% 2 Pedreiros | 2 Pedreiros Tijolo 14 - 1178 + cx escada e 353
blocos 19x39
Quint 26/05/2016
Sex 27/05/2016
Séab 28/05/2016
Dom 29/05/2016
Seg 30/05/2016 2 Pedreiros
Ter 31/05/2016 0% 0 20% 2 Pedreiros
100% 382,00 100010 dias de um
pedreiro

38,2
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INTEGRACAO DA
INFORMACAO E 2D




INTEGRACAO DA INFORMACAO

Google 4 A360
[(.Dri\?e g] °




INTEGRACAO DA INFORMACAO

v
Manage Links

IFC | CAD Formats | DIF Masaups | Pont Couds

feference | Positions

Type  |Not Saved

Link Name Status

Saved Path Path Type Local Alias

£ Dropbox
o2 SharefFile

~a

Google Drive




INTEGRACAO 2D

AutoCAD 360 Pro+

Apkhouse.Com

{\ AUTODESK.

Student Expert



INTEGRACAO 2D

AutoCAD 360
Autodank Ine
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PASSO A PASSO:®
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PASSO A PASSO
PLANEJAMENTO 4D

TimeLiner
Tasks | Data Sources | Configure | Simulate
| SStAgd Task | 2| | GaAttach ~ | 70} | Gk || 82~ || & B | &2 |5F| M- | Zoom:
Actual Half 1, 2016
Active Name Status | Planned Start Planned End Start = = - e
=] Alvenarias internas 2 == 14j04/2016 14/04/2016 NiA L
= Alvenarias inkernas 3 = 15/04/2016 15/04/2016 nNjA ®
(=] Alvenarias Internas 4 = 16/04/2016 18/04§2016 NJA »
E4 Alvenarias internas S == 17/04/2016 18/04/2016 NjA »
=] Alvenarias inkernas 6 = 18/04/2016 18/04f2016 NfA [
%) Alvenarias internas 7 === 19/04/2016 19/04/2016 N/A [
5% Fase 1 - DMC = 20/04/2016 07/09§2017 NA »
=] Mobilizacdo inicial == 20042016 03/03/2017 NJA *
=] Barraces de cbra == 20/04/2016 24/02/2017 NA [
5] Tapume canteiro de obras = 20f04/2016 NiA [
4 Guarda corpo == 06/10/2016 N/A [
=% Instalacdes Prediais == 04/10/2016 07/09j2017 N/A [
5] Instalag 8o de Sistema de aquecknento solar = S/ N/A ®

Half 2, 2016 Half 3, 2017
04 | o5 | 06 | 07 | 08 | 09 10 11 12 | 01 | 02| 03 | o4 | o5
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PASSO A PASSO PLANEJAMENTO 4D

0 nivel de detalhamento do modelo

depende da intengio do usudrio: uma

parede pode ser modelada como -_
efaments Unco U Com SEUS

diferentes companantes




PASSO A PASSO PLANEJAMENTO 4D

O nivel de detalhamento do modelo

depende da intencao do usuario: uma -
O 1 parede pode ser modelada como _ -

elemento Unico ou com seus -

diferentes componentes



PASSO A PASSO PLANEJAMENTO 4D




PASSO A PASSO PLANEJAMENTO 4D

O modelo pode representar, inclusive,
os elementos temporarios do processo §

construtivo: é possivel prever
posicionamento e tempo de uso dos
andaimes, guindastes, gruas etc.




PASSO A PASSO PLANEJAMENTO 4D




PASSO A PASSO PLANEJAMENTO 4D

O software utilizado no planejamenio e
visualizagao da sequencia de atividades deve
ter bom desempenho na importacao do

modelo 3D e do cronograma € deve permitir a
reorganizacao dos dados apos a importacao e
a inclusdo de componentes temporarios




POR ONDE COMEGAR 7




NA PRATICA

NAD  BIM
SEMIGESTAD




PRATICAR



AUTODESK

REVIT \
C > &“xl%??&vo RKS

PFOJeCt







EXERCICIO COM A FERRAMENTA WALK:

a. Vamos abrir um arquivo NWD que contenha escadas, detalhes mecanicos e moveis (Neste exercicio,
utilizaremos o arquivo da aula 3, da fonte apresentada acima)

b. Habilitar colisdo, gravidade e terceira pessoa (veja figura ao lado )

Nota: habilitando o “third person”, aparecera uma figura humana na tela; Habilitando a colisdo (Collision), a figura
humana nao atravessa os elementos do projeto. Dessabilitando a colisao, conseguimos atravessar (como se fosse
uma alma) as paredes, portas, etc.);

Habilitando a gravidade, fixamos a figura humana no solo imediato. Assim, conseguimos subir escadas no projeto
Quando a opgao “crouch” esta habilitada, a figura humana se baixa

c. Caminhar ao longo do projeto (adentrem a edifica¢do, se posicionem sob bancadas, subam escadas,
habilitem e desabilitem as op¢des, testem bastante)

Nota: Para caminhar, clica-se com o botdo esquerdo e arrasta-se o mouse, com o botdo pressionado, para frente.
Dependendo da distancia que o mouse estd, desde o ponto de origem do clique, anda-se mais rapido ou devagar no
projeto.

d. Posicionar-se sob uma bancada (conferir se a opcao Crouch esta desabilitada) e

Fly
v Collision Ctrl+D
v Gravity Ctrl+G
v  Crouch

v Third Person Ctrl+T

e. Desabilitar terceira pessoa, colisdo, gravidade e crouch para visualizar detalhe mecanico. @ M pan

@, Look Around ~

] "
Steering @ Zoom Window ~

Wheels ~ ¢2> Orbit ~

Navigate ~

4

Realism

v




EXERCICIO: CUSTOMIZANDO PROPRIEDADES RAPIDAS

Options Editor

- Interface

a. Va no e clique em opcodes (Options editor)

b. Abra a cadeia Interface

c. Abra a cadeia Quick Properties -> clique

em definitions (Observe os pontinhos em
vermelho da figura)

d. Veja que no lado direito da janela aparecem as
informacdes que sao exibidas no apontar do
cursor do mouse sobre um elemento do projeto

<

T

o

Viewpaint Defaults

+- Links

= Q_uick Properties

+- Display

- Model
-Tools

ion

- SteeringWheels
- User Interface

- Appending and Mergin
- Developer

>

L N

H

B
I
b

Category |Item w

Property | Mame W

Category |Item w

Property |Material v

Export...

Import...

Category | Element w

Property |Area ~

e. Exclua/adicione os campos, com os icones apontados no canto
superior da figura deste exemplo. Depois, configure as informacgodes
de modo que fiquem semelhantes ao apresentado acima.

f. Cliqgue em ok -> ative as Quick Properties e veja se o resultado foi

este ->

[tem Mame: Glazed
[term Material: Glass
Elermment Area: 0,505 m~

-




Criar e decompor EAP até nivel 2 para sets



INSERINDO TAREFAS AUTOMATICAMENTE SETES

INSERINDO TAREFAS AUTOMATICAMENTE
Digitar manualmente as tarefas é um servico perigoso e passivo de erros humanos. Além de dispender muito tempo. Nesse caso, vamos aprender a inserir tarefas de maneira mais eficiente:

*Abra o arquivo e ative o TimeLiner.
*O modelo ainda ndo tem uma lista de tarefas. Vamos adiciona-las sem digita-las uma a uma. Entdo, clique em Auto add tasks

5 Ll 2 attach = | 55 il

. Vamos explorar as opc0es: = | = ‘ o0 ‘ | i
For Every Topmost Layer I

For every topmost layer: adiciona tarefas com os mesmos nomes dos layers existentes. For Every Topmost ltem

For every topmost item: cria tarefas com 0s mesmos nomes dos itens existentes. For Every Set

For every set: cria tarefas com os mesmos nomes dos conjuntos de selecéo existentes.
*Selecione a segunda op¢édo. Verifique que foram criadas novas tarefas.
*Apague todas as tarefas criadas (selecione todas e clique em apagar. Veja o quadro inicial).

*Repita 0 processo selecionando agora a Ultima opcéo e verifique a diferenca.
Nota: E importante ter em mente que esse processo de criacéo de tarefas a partir do modelo requer que o modelo tenha sido bem desenvolvido nesse sentido!
Verifique também que, a partir desse processo, 0s objetos sdo automaticamente anexados as tarefas recém- criadas. Cligue no nome do anexo (no painel de tarefas) e clique em Hide Unselected. Confira os itens.



Configurando Timeline por sets

e Configurar colunas desejaveis

@ B
Basic

~ | Standard
Extended

[ Er

Custom

‘ T

Choose Columns...

v Name

Status

Task Type
Attached

[ Active

[ Planned Start
[] Planned End
[ Actual Start

[ Actual End

[] Material Cost
[] Labor Cost

O Equipment Cost
[] Subcontractor Cost
[] Total Cost

[] Data Source
] Display ID

[] Comments

O Script

[ Animation

[] Animation Behavior
[ uUser 1

[ uUser 2

[ User 3

[ user 4

[ Users

[ Usera

[ user 7

[ user 8

[ User9

[ User 10

[ Provided Progress %

Move Down

Show All

Hide All

ik

Cancel
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Exportando MSproject Export CSV..
‘ Export MS Project XML...
| —
—

Importando no MS Project

Arquivo -> Abrir -> Arquivos Formato XML
Inserir coluna — Texto 3 (Task Tipe)

Inserir Duracao

Inserir predecessoras

Importar no navisworks

Ajuds

Como desejd Importar ¢5ta arquwo?
8 COMO UM POVD Projen
Aqrescentar o5 dados 20 projate

Mesclar 05 dedos no projeto sthvo

ativo




Importar no Navisworks

Relacionar campos se necessario

Task Type — Texto 3

s | = e s | g | e

TimeLine|

r

Data Sources ‘Conﬁgure | Simulate ‘

[Coaas-] | |

CSV Import
Microsoft Project MPX

Microsoft Project 2007-2013 |

Primavera P6 (Web Services)
Primavera P6 V7 (Web Services)
Primavera P& V8.3(Web Services)

Cadumn
Towk Ty
Synchronzation

Panned Start Date
| Manned End Date

Actual Start Dot
| Acual End Date

Matennl Cost
Labor Cost
Equipmarnt Cost

Scbicontracne( Cosd

User 1

| Uzes 2

User 3
User &
User 5
User 6
User 7
User B
User 0
User 10

Reset AR

Extarnal Fuld kama

o

[gAdd~ l {5} Delete ~ | [ [k Refresh ~ I

Selected Data Source
Name

‘ All Data Sources

MNew Data Source 2007-2013

Project
EADADOS\Desktop\teste de time line - msproject.npp

Choose fow the data will be refreshed:

@ Rsbulc Task Higrarchy
Imports all task structure and cats sssooated with the source. Ensting structure
and imporied dats are overwritten

Synchvonize

Updazes task data from the source. Exsting structura & maintainec.

ok | | Canaal |




Auto Attach

m TimeLiner Rules

] Map TimeLiner Tasks from Column Name to ltems with the same name, Matching «
Map TimeLiner Tasks from Column Name to Selection Sets with the same name, M:
] Map TimeLiner Tasks from Column Name to Layers with the same name, Matching

[] Override current selection

New

Edit

Delete

Apply Rules
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