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= 07
Sobre Gazebo

O simulador GAZEBO possui as seguintes caracteristicas: Marque a(s) alternativa(s) correta(s)

Selecione 5 alternativas

E um conjunto de especificacdes de hardwares para robds

No Gazebo além da vizualizagdo em 3D podem ser simulada inclusive a fisica dos objetos.

O Gazebo pode ser utilizado independente do ROS

0 Gazebo é um dos componentes utilizado pelo ROS.

E um framework para desenvolvimento de software para robés.

Possui integracdo com componentes industriais

https://cursos.alura.com.br/course/robot-operating-system/task/54875
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