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O que aprendemos?

Nesta aula, aprendemos:

o ROS significa Robot Operation System

o éum Sistema Operacional para programar robos

o existe uma versao industrial do ROS

o ROS pode rodar dentro da nuvem AWS tanto quando local
e na Amazon o servi¢co se chama AWS RoboMaker

o AWS RoboMaker é um servigo pago
e Gazebo é um simulador 3D para robdtica

o otempo padrio de uma simulagdo é 1h

e Sempre existe a aplicacio em si (o robd), o ambiente de simulagio e um job de simulagio

https://cursos.alura.com.br/course/robot-operating-system/task/54856

m



