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Transcricdo

Com nosso projeto pronto, cédigo revisado, podemos conectar todos os componentes. Vemos como isso sera feito, logo

abaixo:

Podemos posicionar os componentes dentro da caixa, lembrando que o sensor PIR ficard anexado na parte inferior para

que seja posicionado para baixo.
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Como funciona: Primeiro é feita a deteccéo, depois acionamos o Jaser para ser ligado e, em conjunto, temos o
reposicionamento dos motores acontecendo a cada 2 segundos por até 1 minuto. Depois disso, dependemos

novamente de uma nova acdo vinda do detector de presenca para repetir o ciclo.

A diversidade de projetos que podem ser realizados com o sensor PIR é enorme, como 0 nosso pequeno projeto ou
alarmes de seguranca. S6 precisamos construir a 16gica e posiciond-lo de acordo. Por isso, tivemos nos focamos neste

componente.

Nosso proximo passo serd trabalhar com recursos de IoT para sabermos, por exemplo, se o nosso dispositivo esta ativo

ou inativo remotamente utilizando recursos do MQTT.
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