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Uma app em Python

Para utilizarmos o turtlebot3 com Python s3o necessarios alguns MODULOS:

e rospy — Cliente para o ROS
e twist — Moddulo para Controle de velocidades do turtlebot

e LaserScan — Moddulo Controle do sensor laser

Considerando o descritivo acima marque a opc¢ao correta:

Selecione uma alternativa

Todas as afirmacdes estdo corretas

Moédulo para controle de velocidade é o cmd_vel

Somente a 3 esta correta

https://cursos.alura.com.br/course/robot-operating-system/task/54886
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